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Force Equilibrium in Two and Three D.                  ∑ = 0xF     ∑ = 0yF     ∑ = 0zF  
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Normal Strain in Axial Loading      
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Moment of a force acting at P about point O   
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Moment of a force acting at P about axis in direction  e  passing through O. 
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Moment Equilibrium in Two and Three D.           ∑ = 0xM     ∑ = 0yM     ∑ = 0zM  
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